AD-ES Serie Technische Daten
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Einheit Tonnen | mm mm mm mm mm mm | mm/sek | mm/sek | mm/sek mm mm mm mm mm kg
AD-ES 1240 40 1250 | 1240 - 1050 200 440 250 1000 115 10-20* 115 650 250 1950 1450 2650 3600
AD-ES 2040 40 2050 | 2040 - 1700 200 440 350 1000 115 10-20* 115 650 250 2600 1450 2650 4400
*GeméaB der CE-Norm sollte die Biegegeschwindigkeit mit Ausnahme von Robotern maximal 10 mm / s betragen.
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RobotCell Technische Eigenschaften

Luftkraft 5-7Bar
Spannung 380 - 480 V
Energieversorgung 1.5 Kw
Roboter maximales Hebegewicht 12Kg
R-Cell Lange 1250 mm
R-Cell Breite 1950 mm
R-Cell Hohe 2150 mm
R-Cell Gewicht 1100 kg
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